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 C++11unique_ptr智能指针详解 智能指针详解 在《》的基础上，本节继续讲解 C++11 标准提供的另⼀种智能指针，即 unique_ptr 智能指针。 作为智能指针的⼀种，unique_ptr 指针⾃然也具备"在适当时机⾃动释放堆内存空间"的能⼒。和 shared_ptr 指针最⼤的不同之处在 于，unique_ptr 指针指向的堆内存⽆法同其它 unique_ptr 共享，也就是说，每个 unique_ptr 指针都独⾃拥有对其所指堆内存空间的所有 权。 这也就意味着，每个 unique_ptr 指针指向的堆内存空间的引⽤计数，都只能为 1，⼀旦该 unique_ptr 指针放弃对所指堆内存空 间的所有权，则该空间会被⽴即释放回收。 unique_ptr 智能指针是以模板类的形式提供的，unique_ptr<T>（T 为指针所指数据的类型）定义在<memory>头⽂件，并位于 std 命名空间 中。因此，要想使⽤ unique_ptr 类型指针，程序中应⾸先包含如下 2 条语句： 1. #include <memory> 2. using namespace std; 第 2 句并不是必须的，可以不添加，则后续在使⽤ unique_ptr 指针时，必须标注std::。 unique_ptr智能指针的创建 智能指针的创建 考虑到不同实际场景的需要，unique_ptr<T> 模板类提供了多个实⽤的构造函数，这⾥给读者列举了⼏种常⽤的构造 unique_ptr 智能指针的 ⽅式。 1) 通过以下 2 种⽅式，可以创建出空的 unique_ptr 指针： 1. std::unique_ptr<int> p1(); 2. std::unique_ptr<int> p2(nullptr); 2) 创建 unique_ptr 指针的同时，也可以明确其指向。例如： 1. std::unique_ptr<int> p3(new int); 由此就创建出了⼀个 p3 智能指针，其指向的是可容纳 1 个整数的堆存储空间。 和可以⽤ make_shared<T>() 模板函数初始化 shared_ptr 指针不同，C++11 标准中并没有为 unique_ptr 类型指针添加类似的模 板函数。 3) 基于 unique_ptr 类型指针不共享各⾃拥有的堆内存，因此 C++11 标准中的 unique_ptr 模板类没有提供拷贝构造函数，只提供了移动构造 函数。例如： 1. std::unique_ptr<int> p4(new int); 2. std::unique_ptr<int> p5(p4);//错误，堆内存不共享 3. std::unique_ptr<int> p5(std::move(p4));//正确，调⽤移动构造函数 值得⼀提的是，对于调⽤移动构造函数的 p4 和 p5 来说，p5 将获取 p4 所指堆空间的所有权，⽽ p4 将变成空指针（nullptr）。 4) 默认情况下，unique_ptr 指针采⽤ std::default_delete<T> ⽅法释放堆内存。当然，我们也可以⾃定义符合实际场景的释放规则。值得⼀ 提的是，和 shared_ptr 指针不同，为 unique_ptr ⾃定义释放规则，只能采⽤函数对象的⽅式。例如： 1. //⾃定义的释放规则 2. struct myDel 3. { 4. void operator()(int *p) { 5. delete p; 6. } 7. }; 8. std::unique_ptr<int, myDel> p6(new int); 9. //std::unique_ptr<int, myDel> p6(new int, myDel()); unique_ptr<T>模板类提供的成员⽅法 模板类提供的成员⽅法 为了⽅便⽤户使⽤ unique_ptr 智能指针，unique_ptr<T> 模板类还提供有⼀些实⽤的成员⽅法，它们各⾃的功能如表 1 所⽰。 表 1 unique_ptr指针可调⽤的成员函数 成员函数名 成员函数名 功 功 能 能 operator*() 获取当前 unique_ptr 指针指向的数据。 operator->() 重载 -> 号，当智能指针指向的数据类型为⾃定义的结构体时，通过 -> 运算符可以获取其内部的指定成员。 operator =() 重载了 = 赋值号，从⽽可以将 nullptr 或者⼀个右值 unique_ptr 指针直接赋值给当前同类型的 unique_ptr 指针。 operator []() 重载了 [] 运算符，当 unique_ptr 指针指向⼀个数组时，可以直接通过 [] 获取指定下标位置处的数据。 get(
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 C++11unique_ptr智能指针详解 智能指针详解 在《》的基础上，本节继续讲解 C++11 标准提供的另⼀种智能指针，即 unique_ptr 智能指针。 作为智能指针的⼀种，unique_ptr 指针⾃然也具备"在适当时机⾃动释放堆内存空间"的能⼒。和 shared_ptr 指针最⼤的不同之处在 于，unique_ptr 指针指向的堆内存⽆法同其它 unique_ptr 共享，也就是说，



 C++智能指针详解(1).pdf
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 C++智能指针详解 1、概述 我们知道除了静态内存和栈内存外，每个程序还有⼀个内存池，这部分内存被称为⾃由空间或者堆。程序⽤堆来存储动态分配的对象即那些 在程序运⾏时分配的对象，当动态对象不再使⽤时，我们的代码必须显式的销毁它们。 在C++中，动态内存的管理是⽤⼀对运算符完成的：new和delete。 new：在动态内存中为对象分配⼀块空间并返回⼀个指向该对象的指针; delete：指向⼀个动态独



 C++智能指针-unique-ptr智能指针详解.pdf
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 C++智能指针 智能指针_unique_ptr智能指针详解 智能指针详解 作为智能指针的⼀种，unique_ptr 指针⾃然也具备"在适当时机⾃动释放堆内存空间"的能⼒。和 shared_ptr 指针最⼤的不同之处在 于，unique_ptr 指针指向的堆内存⽆法同其它 unique_ptr 共享，也就是说，每个 unique_ptr 指针都独⾃拥有对其所指堆内存空间的所有 权。 这也就意味着，每
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 unique是独特的、唯一的意思，故名思议，unique_ptr可以“独占”地拥有它所指向的对象，它提供一种严格意义上的所有权。这篇文章主要介绍了C++11智能指针中的 unique_ptr实例详解,需要的朋友可以参考下
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 C++智能指针：auto_ptr详解 指针，相信⼤家并不陌⽣。⽆论是我们在进⾏查看内存还是在修改字符串，我们都会⽤到指针。 最常见的情况则是我们使⽤malloc或者new申请到了⼀块内存，然后⽤⼀个指针来保存起来。我们都知道有内存的申请那就必须要对它进⾏ 释放的处理，否则会造成最严重的后果——内存泄漏。⼀个或者两个申请的内存我们或许不会忘记去释放，但是如果成千上万⾏代码，你还 能记得住哪个释放了哪



 C++11 智能指针之shared_ptr代码详解
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 随着使用的人越来越多，为了让开发人员更方便、更安全的使用动态内存，C++11也引入了智能指针来管理动态对象。 在新标准中，主要提供了shared_ptr、unique_ptr、weak_ptr三种不同类型的智能指针。 接下来的几篇文章...



 【C++ 深入浅出】智能指针shared_ptr、unique_ptr、weak_ptr详解
 浏览：157
 
 C++ 11中最常用的智能指针类型为shared_ptr,它采用引用计数的方法，记录当前内存资源被多少个智能指针引用。该引用计数的内存在堆上分配。当新增一个时引用计数加1，当过期时引用计数减一。只有引用计数为0时，智能...



 Linux多线程服务端编程：使用muduo C++网络库
 浏览：72
  5星 · 资源好评率100%

 《Linux多线程服务端编程：使用muduo C++网络库》主要讲述采用现代C++在x86-64 Linux上编写多线程TCP网络服务程序的主流常规技术，重点讲解一种适应性较强的多线程服务器的编程模型，即one loop per thread。...



 全国计算机等级考试二级Python真题及解析.docx
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  全国计算机等级考试二级Python真题及解析 全国计算机等级考试二级Python真题及解析全文共19页，当前为第1页。全国计算机等级考试二级Python真题及解析全文共19页，当前为第1页。全国计算机等级考试二级Python真题及解析（5） 全国计算机等级考试二级Python真题及解析全文共19页，当前为第1页。 全国计算机等级考试二级Python真题及解析全文共19页，当前为第1页。 一、选择



 1000份ppt模版，PPT模板优秀PPT
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 ppt模版，商务模版，海量精品流行PPT模板全新上线,各类动态创意PPT模板/优秀PPT模板/国内外PPT模板,创意设计,ppt模板,只要您想的..PPT模板网提供各类PPT模板免费下载,PPT背景图,PPT素材,PPT背景,免费PPT模板下载,PPT图表,精美PPT下载,PPT课件下载,PPT背景图片免费下载;简约红蓝渐变圆点背景PPT模板免费下载 简洁PPT模板 下载:13187次 紫色简约时
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 UL 9540A-2019中文  评估电池储能系统中热失控火灾传播的测试方法的安全标准.pdf



 导入证书可以解决”无法建立到信任根颁发机构的证书链"问题。
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 解决”无法建立到信任根颁发机构的证书链"，则导入相关证书。
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 批量读取全部sheet内容，可指定，并对无效内容处理，提取所需数据并画图



 时间序列模型ARIMA的讲解与matlab代码实现（含详细讲解）
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 时间序列预测建模，ARIMA模型的MATLAB程序实现代码



 OpenCv车辆识别训练模型
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 OpenCv车辆识别训练模型



 代码随想录知识星球精华-大厂面试八股文第二版v1.2.pdf
 浏览：102
 
 代码随想录知识星球精华-大厂面试八股文第二版v1.2.pdf
c++  java  go



 Vue-Element UI集成ECharts实现数据统计分析页代码部分(如果帮助到你，感谢关注点赞)
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 关于《Vue-Element UI集成ECharts实现数据统计分析页》文章的具体代码实现。(如果帮助到你，感谢关注点赞)



 数学建模对乙醇偶合制备C4烯烃的问题研究
 浏览：186
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 全国大学生数学建模对乙醇偶合制备C4烯烃的问题研究省一等奖，小白第一次建模。提交的所有完整版论文pdf，可供参考。



 STM32F103C8T6中文数据手册
 浏览：51
  5星 · 资源好评率100%

 Cortex-M3在架构上进行的多项改进,包括提升性能的同时又提高了代码密度的Thumb-2指令集,大幅度提高的中断响应,而且所有新功能都同时具有业界最优的功耗水平。目前ST是第一个推出基于这个内核的主要微控制器厂商。STM32F100C8T6B的目的是为MCU用户提供新的自由度。它提供了一个完整的32位产品系列，在结合了高性能、低功耗和低电压特性的同时，保持了高度的集成性能和简易的开发特性。1.



 （头歌）计算机组成原理存储系统设计（HUST）1-7关答案
 浏览：154
  5星 · 资源好评率100%

 头歌平台计算机组成原理存储系统设计（HUST）1-7关答案txt版，想要用logisim打开要先把文件拓展名换成.circ。对应关卡为：第1关—汉字字库存储芯片扩展实验，第2关—MIPS寄存器文件设计，第3关—MIPS RAM设计，第4关—全相联cache设计，第5关—直接相联cache设计，第6关—4路组相连cache设计，第7关—2路组相联cache设计。



 MATLAB深度学习入门实例（果树病虫害识别VGG19版）
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 本系列课程利用MATLAB进行深度学习，课程将从数据集设置、模型搭建、模型训练、模型测试、模型评价等方面，深入介绍MATLAB深度学习工具箱。最后利用一个实例——多种果树病虫害识别。（这是最新版，2022年5月更新！）



 Android Studio实现音乐播放器2.0，UI全面升级，功能全新优化，final最终版！
 浏览：152
  5星 · 资源好评率100%

 综合运用UI界面设计、Sqlite数据存储、Activity(活动)、Service（服务）、MusicPlayer（音乐播放类）、ListView（列表）、GridView（网格列表）、Fragment（碎片）、BaseAdapter（适配器）等知识，设计开发一款具有音乐列表的音乐播放器。
博主对1.0版本的音乐播放器进行了回顾，发现了很多不足的地方，然后进行了思考和优化升级，主要有六点：
1、



 （中文）半导体器件物理第三版课后习题答案，施敏著，
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 电子科技大学研究生用的，本科生也应该可以用



 网络安全攻防演练防守方方案.docx
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  网络安全攻防演练防守方方案 网络安全攻防演练防守方方案全文共26页，当前为第1页。网络安全攻防演练防守方方案全文共26页，当前为第1页。 网络安全攻防演练防守方方案全文共26页，当前为第1页。 网络安全攻防演练防守方方案全文共26页，当前为第1页。 目录 1、攻防演习概述 2 1.1.攻防演习背景 2 1.2.攻击角度看防守 2 1.3.演习防守方法论 3 2.组织及职责分工 4 2.1.攻防演



 智能卡工具软件 - V2019野火版
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 ic、m1、uid、cuid、id等卡片卡号uid、0扇区数据及数据扇区读写



 7zip_linux_21.7.deb
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 根据 7zip 官方版本制作的 deb 安装包，可以直接在Linux 系统上使用 `dpkg -i xxx` 的方式进行安装。如果需要下载原版7zip for linux 可执行文件请自行访问 https://www.7-zip.org/download.html 。本资源仅仅是为方便安装进行的deb包封装，并对可执行文件 `7zz` 进行了重命名复制为 `7zip`，因此安装后使用时可以直接使用



 用STM32F103C8t6输出多路PWM信号控制多路舵机（标准库）
 浏览：201
 
 0-180°舵机是一种可以指定转动角度的伺服驱动器，适用于那些需要角度不断变化并可以保持特定角度的控制系统。使用stm32控制时，经常要用到舵机，如使某个部位转到特定的角度，甚至需要同时控制多路的舵机执行不同的转动操作，这篇文章将以stm32F103C8T6为例，用STM32F103C8t6输出多路PWM信号，控制多路舵机转动。本文件使用标准库的形式，使用TIM3输出四路PWM信号，可控制四路舵机



 QT开发：TCP文本通信
 浏览：139
 
 在QT中实现TCP通信



 英飞凌芯片AURIX TC3XX系列培训文档
 浏览：7
  4星 · 用户满意度95%

 英飞凌芯片AURIX TC3XX系列培训文档，文件包含23个PPT文件，包含AURIX TC3XX芯片所有基础内容，含有模块：开发工具简介、架构介绍、iLLD免费驱动库介绍、电源系统、看门狗、AD/DA、CAN模块、多核特性以及编程、SPI介绍、GTM模块介绍、DMA介绍、HSM介绍等等。






 




C++11unique_ptr智能指针详解智能指针详解
在《》的基础上，本节继续讲解 C++11 标准提供的另⼀种智能指针，即 unique_ptr 智能指针。
作为智能指针的⼀种，unique_ptr 指针⾃然也具备“在适当时机⾃动释放堆内存空间”的能⼒。和 shared_ptr 指针最⼤的不同之处在
于，unique_ptr 指针指向的堆内存⽆法同其它 unique_ptr 共享，也就是说，每个 unique_ptr 指针都独⾃拥有对其所指堆内存空间的所有
权。
这也就意味着，每个 unique_ptr 指针指向的堆内存空间的引⽤计数，都只能为 1，⼀旦该 unique_ptr 指针放弃对所指堆内存空
间的所有权，则该空间会被⽴即释放回收。
unique_ptr 智能指针是以模板类的形式提供的，unique_ptr<T>（T 为指针所指数据的类型）定义在<memory>头⽂件，并位于 std 命名空间
中。因此，要想使⽤ unique_ptr 类型指针，程序中应⾸先包含如下 2 条语句：
1.  #include <memory>
2.  using namespace std;
第 2 句并不是必须的，可以不添加，则后续在使⽤ unique_ptr 指针时，必须标注std::。
unique_ptr智能指针的创建智能指针的创建
考虑到不同实际场景的需要，unique_ptr<T> 模板类提供了多个实⽤的构造函数，这⾥给读者列举了⼏种常⽤的构造 unique_ptr 智能指针的
⽅式。
1) 通过以下 2 种⽅式，可以创建出空的 unique_ptr 指针：
1.  std::unique_ptr<int> p1();
2.  std::unique_ptr<int> p2(nullptr);
2) 创建 unique_ptr 指针的同时，也可以明确其指向。例如：
1.  std::unique_ptr<int> p3(new int);
由此就创建出了⼀个 p3 智能指针，其指向的是可容纳 1 个整数的堆存储空间。
和可以⽤ make_shared<T>() 模板函数初始化 shared_ptr 指针不同，C++11 标准中并没有为 unique_ptr 类型指针添加类似的模
板函数。
3) 基于 unique_ptr 类型指针不共享各⾃拥有的堆内存，因此 C++11 标准中的 unique_ptr 模板类没有提供拷贝构造函数，只提供了移动构造
函数。例如：
1.  std::unique_ptr<int> p4(new int);
2.  std::unique_ptr<int> p5(p4);//错误，堆内存不共享
3.  std::unique_ptr<int> p5(std::move(p4));//正确，调⽤移动构造函数
值得⼀提的是，对于调⽤移动构造函数的 p4 和 p5 来说，p5 将获取 p4 所指堆空间的所有权，⽽ p4 将变成空指针（nullptr）。
4) 默认情况下，unique_ptr 指针采⽤ std::default_delete<T> ⽅法释放堆内存。当然，我们也可以⾃定义符合实际场景的释放规则。值得⼀
提的是，和 shared_ptr 指针不同，为 unique_ptr ⾃定义释放规则，只能采⽤函数对象的⽅式。例如：
1.  //⾃定义的释放规则
2.  struct myDel
3.  {
4.  void operator()(int *p) {
5.  delete p;
6.  }
7.  };
8.  std::unique_ptr<int, myDel> p6(new int);
9.  //std::unique_ptr<int, myDel> p6(new int, myDel());
unique_ptr<T>模板类提供的成员⽅法模板类提供的成员⽅法
为了⽅便⽤户使⽤ unique_ptr 智能指针，unique_ptr<T> 模板类还提供有⼀些实⽤的成员⽅法，它们各⾃的功能如表 1 所⽰。
表 1 unique_ptr指针可调⽤的成员函数
成员函数名成员函数名 功功 能能
operator*() 获取当前 unique_ptr 指针指向的数据。
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